Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAR

Konstrukcja silnikow MAR zostata opracowana na
podstawie sprawdzonych rozwigzan podnoszgcych
zywotnos¢ i niezawodnos¢. Przemystowy standard
montazu Kkotnierzy i watow pozwala na tatwe
zastosowanie w szerokim zakresie aplikacji. Silniki
MAR o statej chtonnosci posiadajg geroler jako
element roboczy (znany z niezawodnosci
i Swietnych parametréw roboczych).

Specyfikacja
MAR | MAR | MAR | MAR | MAR | MAR(1)| MAR(2)| MAR(1)| MAR(2)| MAR(1)| MAR(2)| MAR(1)| MAR(2)
Typ MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW | MARW
50 80 100 125 160 200 200 250 250 315 315 400 400
Chionnosé cm3/obr 51,2 | 80,5 | 1008 | 1251 | 1594 | 199,6 | 199,6 | 249,8 | 249,8 | 3157 | 3157 | 396,5 | 396,5
Max predkosé |Stela 770 | 745 | 600 | 470 | 370 | 300 | 300 | 240 | 240 | 190 | 190 | 150 | 150
() przeywana(3)) 970 | 940 | 750 | 600 | 470 | 370 | 370 | 300 | 300 | 240 | 240 | 190 | 190
stala 10 196 | 242 | 271 | 389 45 385 | 538 | 388 | 531 | 385 | 585 | 355
Max moment
obrotowy | przerywana (3) 12,8 | 221 | 281 | 339 | 428 50 46 60,8 | 57,9 63 57 68,7 | 59,8
(da Nm)
chwilowa (4) | 16,8 27 321 | 368 | 458 56 56 706 | 655 83 83 86,8 | 71,3
Maxmoc | st 69 | 126 12 124 | 11,4 11 9 105 | 64 9 6 7,7 47
(Kw) przerywana (3)| 8.3 15 15 145 | 126 13 11,5 12 10,5 11 9,6 10,6 8,7
stala 140 | 160 | 160 | 160 | 160 | 160 | 135 | 150 | 105 | 135 85 110 65
Max spadek
cisnienia | przerywana(3) 175 | 180 | 180 | 180 | 180 | 180 | 175 | 175 | 160 | 150 | 130 | 140 75
(bar)
chwiowa(4) | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 210 | 200 | 175 | 175 | 175 | 175
e — 40 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60 60
J;:ﬁ’lﬁ) przerywana (3) 50 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75 75
. stata 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175 | 175
Max ci$nienie
wlotowe  |przerywana(3) 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
(bar) -
chwiowa(4) | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225 | 225
Waga (Kg) 6,7 6,9 6,9 7,2 7,5 8,1 8,1 8,5 8,5 9,1 9,1 9,5 9,5

(1)
)
@)
(4)

H] HYDRO

1) MAR... silnik z watami CA, CB, TA, SH, SB.
MAR... silnik z watami C, CO, T, S.
Praca przerywana 6 sek. na minute
4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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MAR

Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MARS

Konstrukcja silnikbw MARS zostata opracowana
na podstawie sprawdzonych rozwigzan
podnoszgcych zywotnos¢ i niezawodnosc.
Przemystowy standart montazu kotnierzy i watow
pozwala na tatwe zastosowanie w szerokim
zakresie aplikacji. Silniki MARS o statej chtonnosci
posiadajg geroler jako element roboczy (znany

Z niezawodnosSci

i Swietnych parametréw

roboczych).
Specyfikacja
MARS MARS MARS MARS MARS MARS MARS MARS MARS
Typ
50 80 100 125 160 200 250 315 400
Chtonnogé cm3/obr 51,2 80,5 100,8 125,1 159,4 199,6 249,8 315,7 396,5
Max predkos¢ | Stela 770 745 600 470 370 300 240 190 150
(rom) przerywana (3)| 970 940 750 600 470 370 300 240 190
stala 10 19,6 24,2 27,1 38,9 38,5 38,8 38,5 35,5
Max moment
obrotowy przerywana (3) 12,8 22,1 28,1 33,9 42,8 46 57,9 57 59,8
da Nm -
( ) chwilowa (4) 16,8 27 32,1 36,8 45,8 56 65,5 83 71,3
MR s stata 6,9 12,6 12 12,4 11,4 9 6,4 6 47
(Kw) przerywana (3)| 8,3 15 15 14,5 12,6 1,5 10,5 96 87
stala 140 160 160 160 160 135 105 85 65
Ma_x spadek
CIS(B:r;Ia przerywana (3) 175 180 180 180 180 175 160 130 100
chwilowa (4) 210 210 210 210 210 210 200 175 140
Max przeptyw | stata 40 60 60 60 60 60 60 60 60
oleju
(/min) przerywana (3) 50 75 75 75 75 75 75 75 75
stala 175 175 175 175 175 175 175 175 175
Max ci$nienie
wlotowe przerywana (3) 200 200 200 200 200 200 200 200 200
bar -
(bar) chwilowa (4) 225 225 225 225 225 225 225 225 225
Waga (Kg) 6,7 6,9 6,9 7.2 7.5 8,1 8,5 9,1 9,5

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAR/MARS

MAR

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute M
(da Nm) 5 10 20 30 40 50 Q(1/min)
1%
NkW )} nyl %) Aplbar)
12 _— = \ P—_] 175
8
10 = | 4 150
1 g ¢ __—ﬂﬁ ——
=1\ — 120
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B: Praca przerywana 6 sek. na minute
e | |50 20 30 w0 50 e 70 75 Q(1/min)
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MAR

Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAR/MARS
A: Praca ciggta
M B: Praca przerywana 6 sek. na minute
(da Nm) 510 20 30 40 50 60 7075 Q(1/min)
3 e do = l —
32 B || [NtkW)| | |n(%) |  Adp(bar)
» at \ T\ [ 175
‘""‘-'-.
2 % 5 (l/ = _‘J: X_\ B 150
20 | LA 1 < N _‘v e !\“ﬁ_:T
120
] A e R MAR/MARS 125
12 \d \ ‘ 90
L5 . R IR b S0 KW _41‘
8 s 80 60
" ) P o L 65% I~ i‘k‘d L 1T
- T~ 30
0 [
A=|-=B
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 550 600  nimin")
A: Praca ciggta
W B: Praca przerywana 6 sek. na minute
(da Nm) 5 10 20 30 40 50 60 70 75 Q(1/min)
4 |
0 N(kW) |ny (%)
36 " 5 Tail . Ap(bar)
S SN
32 X \ Pl B 175
2 i A - - 8 0
” i \k‘ YW _;_m_
- I 120
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16 v <Y T kW 90
12 A i ‘—“‘
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0 —_— 15
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0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 nimin")
A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
IdaMle 510 20 30 40 50 60 70 75 Q{l/min)
5+ Lf_ﬁ__
6 l L [ NikW)  [ny(%)
45 N H Aplbar)
40 e 1X Aﬂl ¢ _}“ N — -
35 _J‘ \/\\/ﬁu—— X\\ N—_— 0kW %%1 1;0—
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Silniki orbitalne

MAR

Silnik orbitalny MAR/MARS
A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
“,:Lm, s 10 20 30 40 50 60 70 75 Q(1/min)
55 e ',,, - l ; NIkW) n,(%
50 H
45 |18 WAY . wi AN “_“‘_‘t-q Aplbar)
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40 T ( S - ._._S'WKW ] 140
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30 = J LokW ) \ | -_.__ﬁk? 120
100
MAR/MARS 250 % N -. AT
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. 5% 1 70% 1= & — &
10 85 65 ~
5 C — = |
I i 3 - -
A =|=8
AT _ ; . i T ! S =
0 25 S0 75 100 125 150 175 200 225 250 275 300 325 n(min”")
A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute |
M
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w | LI \(_LTJ\\_ . -
40 \ %\\ = 125
32 = I s il: \ - .
MAR/MARS 315 S B P =l %
1 —2
s .  dd ‘BkWﬁ | A 60
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M
tdalin| 5 10 20 30 L S0 60 70 75 Q(L/min)
60
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Silniki orbitalne

MAR

Opis i dane techniczne dla MAR
max_ L
Drain Port T B Port A
P ¢
A
g \g‘
§ fl
g 6 |
1
Uktad przytaczy - Montaz
Przytacza boczne Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)
Wersje 6 M U P
55£0,1
20403 _, . 20:03 - {35 380,15 803
Pug 1
o~ o]
£ = 2
) H 2 5 2
o :
B © ]
2040,3 |
E Przytacza tylne
Wersje G M (U (P
PortA| i.ffaz‘
i ek
=
H g
i
31.20
(Q Kotnierz kwadratowy (4 $ruby)
4410,15 e}
55+0,1 o 2.8+0.3 3
¥
Kod Wersje ‘F =
Przytacze Brak M u P — ‘- 1l |
P (AB) 2xG12 | 2xM22x1,5| 7/8-14 O-ring | 2 x 1/2 NPTF 1 982,55+0,1
T G1/4 M14 7/16-20 UNF | 7/16-20 UNF . ETY1
C 4 x M8 4 x M8 5/16-18 UNC | 5/16-18 UNC mox 101
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MAR(F) 50 140 MARQ 50 146 MAR(F)E 50 151 MARQE 50 157 10
MAR(F) 80 146 MARQ 80 152 MAR(F)E 80 157 MARQE 80 163 16
MAR(F) 100 150 MARQ 100 156 MAR(F)E 100 161 MARQE 100 167 20
MAR(F) 125 155 MARQ 125 161 MAR(F)E 125 166 MARQE 125 173 25
MAR(F) 160 161,5 MARQ 160 167,5 MAR(F)E 160 172,5 MARQE 160 178,5 31,5
MAR(F) 200 170 MARQ 200 176 MAR(F)E 200 181 MARQE 200 187 40
MAR(F) 250 180 MARQ 250 186 MAR(F)E 250 191 MARGQE 250 197 50
MAR(F) 315 192 MARQ 315 198 MAR(F)E 315 203 MARQE 315 209 62
MAR(F) 400 204 MARQ 400 210 MAR(F)E 400 215 MARQE 400 221 74
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Silniki orbitalne

MAR

Opis i dane techniczne dla MARS
[mm] przedstawione w nawiasach
T L mox i
N
1837 [100]
max, Dia. -
Uktad przytaczy l Montaz
Przylac;a boczne Kotnierz owalny SAE.A (2 otwory)
Wersje U P
.904/.892 P A
[22.95/22,65] rfe‘ P a T - 1238] —
[88.85]
LA i | [~
804/892 a Ik
P295/22,65) ' ' L " L E
i =k
e d—
Wersje (MU J_-r-—— 081 [2,05]
Do plyty 598 [15,2] — o
I-FA
Ak 563(14,3) — 563[143] F Magneto (4 otwory)
r1.25[31,75]
2 59_%a .Bgs[zz.s]L {125RLT . y
] 2x1 *_1
CCTI | . . H = R 35 Dio
[2x17 48] \ : J_ ~Puas) [;5&8‘]’ 4?;53;1:%.: u
098/.080 0 '
R.052,00] . 125[31,75] Bra A
R EEE
E r \ : -
rzytacza tylne == I
Wersje (U [P G AT
l=—.081 [2,05]
598 [15.2] b=
it ol
s |
‘/(g') 7@3& Ty Q Kotnierz kwadratowy (4 sruby)
5 9%’; |_ 68 1 % -1 c
= el e R
1.748
[44.4%0.06]
e Pilel Dia,
Kod Wersje B PO i 7
L. =
Przylacze Brak P G My [ E:: 8]
P(AB) | 7/8-14UNF | 1/2-14NPTF | G1/2 | .39 Dia[010] TR = L ! Lol B
mox.Square
T 7/16-20 UNF | 7/16-20UNF | G 1/4 | 7/16-20UNF 3.465[88) —=1
o] 5/16-18UNC
Typ L Typ L Typ L Typ L L1
MARS(F) 50 144 MARSQ 50 144 MARS(F)E 50 155 MARSQE 50 155 10
MARS(F) 80 150 MARSQ 80 150 MARS(F)E 80 161 MARSQE 80 161 16
MARS(F) 100 154 MARSQ 100 154 MARS(F)E 100 165 MARSQE 100 165 20
MARS(F) 125 159 MARSQ 125 159 MARS(F)E 125 170 MARSQE 125 170 25
MARS(F) 160 165,5 MARSQ 160 165,5 MARS(F)E 160 176,5 MARSQE 160 176,5 31,5
MARS(F) 200 174 MARSQ 200 174 MARS(F)E 200 185 MARSQE 200 185 40
MARS(F) 250 184 MARSQ 250 184 MARS(F)E 250 195 MARSQE 250 195 50
MARS(F) 315 196 MARSQ 315 196 MARS(F)E 315 207 MARSQE 315 207 62
MARS(F) 400 208 MARSQ 400 208 MARS(F)E 400 209 MARSQE 400 209 74
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MAR

Silniki orbitalne

Wybér kierunku obrotow MAR i MARS

Linia przeciekow

Silniki MAR & MARS posiadajg wbudowane zawory zwrotne. Cisnienie uszczelnienia watu jest takie samo

jak cisnienie wyjsciowe.

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekéw / Max. ci$nienie powrotne w linii sptywu

rmp State (bar)
0-100 rmp 75
100 - 300 rmp 50
300 — 1000 rmp 25

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekéw

Stata 160 bar
Przerywana 175 bar
Chwilowa 210 bar

Obcigzenie watu

900
800 i
v \*
daN \ \ . —
60 < Fr = Sita promieniowa (daN)
- R 3 L = odlegtos¢ (mm)
. b n = predkos$¢ (rpm)
~
N \_\_\
el -~ .-‘;--.__________-
0 200 400 600 800 1000 1200 nirpm)

watek @ 25 mm and 25.4 mm (1 inch)
— — — walek $ 32 mm

*z lozyskiem igietkowym

30

_ 800 , 25000
Fr =" WL daN

250daN

Fr = Sita promieniowa (daN)
L = odlegtos¢ (mm)
n = predkos¢ (rpm)

H{ HYDRO
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MAR

Silniki orbitalne

Dostepne watki w silnikach MAP i MAR

C @ 25 prosty, wpust AB x 7 x 32
Max. moment obrotowy 34 daNm

min16 Deep

co

min16 Deep

C1

min16 Deep

SH ?° 31,75 [1.1/4]” wieloklin 14T, DP 12/24
Max. moment obrotowy 77 daNm

Min 16 Deep

*Kotnierz Q

¢ 28.56

| —
T

O | O | H-+
w
o~
R}

w 43.2405

max 49*

$28.56

@ 1” prosty, wpust 1/4” x 1/4” x 1/4”
Max. moment obrotowy 34 daNm

| ————
T

| 3
| N | R
w
&
S|

S 43.2405

| max 55

max 49*

835

>

N | )
T ~
o
s

462408

mox 56.2

=

max. 68
T

371
56.2+0.8

[>Powierzchnia mocowania silnika

@ 1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”
Max. moment obrotowy 77 daNm

$31.75-0.025

C2

10-0.036

@ 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45
Max. moment obrotowy 77 daNm

| | E—

T
o (! S
3 | I -+
® S

f S

mini6 Deep N 56.2+0.8
| max 68

S Wieloklin SAE 6B
Max. moment obrotowy 40 daNm

max 55 "
max 49*
8
S
5
S e L&
o]
&
A
min 26.4_|
43.2+0.5

Stozkowy 1:8 SAEJ 501, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”
Max. moment obrotowy 77 daNm

58+0.4

35£0,6 $=17/h4"
24 Tightentng Torgue

20=1 doNm
[Nl 5| &
i /4 1:8
| 510,25
mox 65 30
SB @ 1.1/4” wieloklin 14T, DP 12/24
Max. moment obrotowy 77 daNm
max 58.5
8 P L. — i;_ E‘
s I =
| 8
3/8-16UNC 33min
A 46.20.8

T Stozkowy 1:10,

wpust B5 x 5 x 14

Max. moment obrotowy 40 daNm

max 55
max 49%
$=30
— 24,010,4 , —_—
A=A o 20.5 Tightening Torque
5-00s | =1:10 [245£0,1 10+1 daNm
' /=
af
] =
4 S NN
o 2|\ = °
= sy ).
5 f
€ % A
5+0,25
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MAR

Silniki orbitalne

Dostepne watki w silnikach MAPH i MARS

[mm] przedstawione w nawiasach

@ 25 prosty, wpust AB x 7 x 28

C Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm]

17 [25,4] prosty, w/.406[10.3] otwor ustalajgcy

H Max. moment obrotowy 3900 in-Ib [44daNm]

.64/.60
.315/.313 4 [16.3/15.2]
[8/7.964]
7 ?
f ! f 1.124 Dia £ Il 1.00.999 pia.
1.124 Dia. 084/.983 A 1.102/1.09 [28.56] AW [25.4/25.38]
[28.56] [25/24.97] [28/27.7] ¢ 1
1 N
407/.404 Dia.Th 1/4-20 UNC
b—1.59411.555 | M8 10.35/10.25 63(16] min Deep
> [40.5/39.5] "53[16] min Deep > [40.5/39.5] [ ]
1.811max 1.811 max
[46] [46]

1" [25,4] wpust 1/4” x 17

co Max. moment obrotowy 3900 in-lb [44daNm]

1”7 [25,4], wieloklin SAE 6B

S Max. moment obrotowy 3900 in-Ib [44daNm]

1.00/.99 Dia.
[25.4/25.15]
, 1.594/1.555
.251/.249 .2471.244
/ \ [6.375/6.35] [40.5/39.5] [6.275/6.2]
. Ly 7
f 7 T 1
SN .
piald " 1.110/1.094 Dia. 1.124 Dia. <= .998/.996 Dia.
A 26 412008 28.2127.8) 128.56] [ T [25.35/25.30]
. !
' i d
.848/.843 Dia.
[21.54/21.40]
1/4-20 UNC
763[15] min D,
D [40.5/39.5] {15] min Deep 1/4-20 UNC
1.811_max [} “63[16] min Deep
[46]

17 [25,4] prosty, w/.315[8] otwdr ustalajacy

HA Max. moment obrotowy 3900 in-Ib [44daNm]

17 [25,4] prosty, w/.406[10.3] otwor ustalajgcy

HB Max. moment obrotowy 3900 in-Ib [44daNm]

.453/.429

m 453 /.429 .453/.429
"] [11.5/10.9] '1 ~111.5/10.9]
1.124 Dia z /1\ 4l 1.00/.999 Dia. 1.124 Dia Z N, I 1.00/.999 Dia.
[28.56] ? (K [25.4/25.38] [28.56] [25.4/25.38]
1 i 1
N N
" 1/4-20 UNC \ .407/.404 Dia.Thru 1/4-20 UNC
1.831/1.791 531161 min Dos: 1.831/1.791 Lo ; i
l> 146.5/45.5] [8.05/7.95] [16] P D 746 5/255] [10.35/10.25] .63[16] min Deep
2.047 max 2.047 max
52] [52]

17 [25,4] SAE J501 stozkowy
wpust 1/4” x 17 SAE J502
Max. moment obrotowy 3900 in-Ib [44daNm]

Nut 3/4-16 UNF
1.063[27] across flat

T 13T wieloklin 7/8” [22,2]

SA Max. moment obrotowy 3200 in-Ib [36daNm]

1.00/.99 Dia.

1.325/1.293* .875/.874 Dia.

" [33653285] | [22.225/22.200]
[24.4/25.15] / Tightening torque for Nut
790+970in-Ib [10+1 daNm] 7.18* min
[19] .715/.695 Dia. AT
; [18.16/17. e4] iy,
B-B | | : 1’ .
.251/.249 _.134/.118 1124 Dia. 1| =
t [6.375/6.35] | 1 [3473] 12856] | ‘
1.001/.999 { [l !
3 - f - 866
[25.425/25.375] J 3/4-16 UNF 8 in

- " |_1.4231.302 1/4-20UNC |

{ .156 Dia. [36.15/35.35] -55[14]min Deep

1.124 Dia. [4.0]
[28.56] 1.5 Taper Foot 1.661max.
D‘ [cone 1:8] [42.2]
| [34.54]
2165 |
[55] |
.2.45 max

[62.2]

- Powierzchnia mocowania silnika
- Dla kotnierza Q
- Dla SAE. A & kotnierza F

H{ HYDRO


http://www.tracker-software.com/product/pdf-xchange-editor
http://www.tracker-software.com/product/pdf-xchange-editor

Silniki orbitalne

Sposoéb zamawiania serii MAR i MARS

1 2 3

waR | | |

\Poz. 1 H Kotnierz mocujgcy ‘
Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 $ruby)

H Magneto, 4 otwory

E Kotnierz kwadratowy, 4 Sruby
‘Poz. 2 H Opcje tozyska ‘
Pominiete - brak

“ Z tozyskiem igietkowym
‘Poz. 3 H Uktad przytaczy ‘

Pominiete - przytgcze boczne
E Przytacza tylne (nie dostepne)

‘ Poz. 4 H Chtonnos¢ ‘

51,2 cm®/obr; 3,1 cal®/obr

80,5 cmobr; 4,9 cal®/obr
100 | 100,8 cm%/obr; 6,1 cal®/obr
125 | 125,1 cmd/obr; 7,7 cal®/obr

159,4 cm3/obr; 9,7 cal®/obr
199,6 cm®/obr; 12,2 cal®/obr
251,1 cm/obr; 15,3 cal®/obr
315,7 cm3/obr; 19,3 cal’/obr
400 | 398,5 cm3/obr; 24,3 cal’/obr
‘Poz. 5H Walki (patrz strona 14) ‘
C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 32

WIINI|IN ([ =
=la|o|®
aj|o||lo|o

6

225,32 wieloklin (SAE 6B)
Stozkowy 1:10, wpust B5 x 5 x 14

832 prosty, wpust A10 x 8 x 45
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U 7/8-14 UNF, O-ring
1/2-14 NPTF

Pominiete - Szary

Czarny

bez malowania

e

‘Poz. 9 H Kierunek obrotéw

Pominiete - Standardowa rotacja
E Odwroty kierunek obrotéw
8
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‘Poz. 1 H Kotnierz mocujqcy‘

Pominiete - kotnierz owalny SAE,A (2 Sruby)
n Magneto, 4 otwory

E Kotnierz kwadratowy, 4 sruby
‘Poz. 2 H Opcje tozyska ‘

Pominiete - brak

Z tozyskiem igietkowym

[Poz. 3]| Uktad przytaczy |

Pominiete - przytagcze boczne

Przytacze tylne

Poz. 4

 Chionnosc |
51,2 cm3/obr; 3,1cal®/obr
80,5 cm®/obr; 4,9 cal®/obr
100,8 cm®/obr; 6,1 cal*/obr
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125 | 125,1 cm3/obr; 7,7 cal’/obr
160 | 159,4 cm3/obr; 9,7 cal®/obr
199,6 cm3/obr; 12,2 cal3/obr
251,1 cm3/obr; 15,3 cal®/obr

315 | 315,7 cm3/obr; 19,3 cal®/obr

400 | 398,5 cm3/obr; 24,3 cal®/obr

‘Poz. 5H Rozszerzenie watka (patrz strona 16) ‘

C @ 25 prosty, wpust A8 x 7 x 28

H] HYDRO

21" wpust 1/4” x 1
225,32 wieloklin (SAE 6B)

13T wieloklin 7/8” [22,2]
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Pominiete - uszczelnienia standardowe
Uszczelnienia na wysokie cisnienia

i

‘Poz. 7 H Uktad przytgczy
Pominiete - 7/8-14UNF O-ring
1/2-14 NPTF

N

| MU | do piyty T: G 1/4

\Poz. 8H Malowany
Pominiete - Szary

m Czarny

U bez malowania

‘Poz. 9 H Kierunek obrotéw

Pominiete - Standardowa rotacja
E Odwrotny kierunek obrotow

21" prosty, wpust 1/4” x 1/4” x 1.1/4”

21.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”

Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”
231,75” [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24
231,75” [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24

17 [25,4] SAE J501 stozkowy, wpust 1/4” x 1”

21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajgcy
21” (25,4), prosty w/.315[8] otwor ustalajgcy
21" (25,4), prosty w/.406[10,3] otwor ustalajgcy

T: 7/16-20 UNF
G G1/2 T: 7/16-20 UNF
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