Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAS

robocze silnika MAS to wirnik,
rolki, ktére pozwalajg
efektywnosc¢ silnika.

Elementy
dopasowana tuleja i
zwiekszy¢ wydajnosc¢ i

tozysko stozkowe na wale pozwala silnikowi
znosi¢ wysokie obcigzenia promieniowe i skosne.

Silniki MAS charakteryzujg zaawansowane
rozwigzania zaworow wewnetrznych, co pozwala
na izolacje obszaréw wysokiego i niskiego
cisnienia w silniku.
Specyfikacja
MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E) MAS(E)
Rk 80 100 125 160 200 250 315 400
Chionnosé cm3/obr 80,8 99,8 125,2 159,5 200 252,3 3151 397
Max predkosé |Stala 805 746 598 465 373 298 236 187
(rpm) przerywana (3) 1000 900 718 560 447 360 290 230
Mok moment |52 19,8 244 307 34 39,5 45 54,1 58
obrotowy przerywana (3) 23,7 29,3 36,8 46,9 49 53,5 63 69
(@aNm) - iowa @) 26 32,2 40,5 48,5 64,8 68,2 84 85
Maxmoc | Stala 16,4 19,4 20 12 14 13,6 11,5 10
(Kw) przerywana (3) 22 26 24 21,8 21 21,2 13,5 13
Max spadek | 5% 175 175 175 160 150 140 120 100
ci$nienia przerywana (3 210 210 210 210 180 175 140 120
(ban chwilowa (4) 225 225 225 225 225 200 185 140
Max przeplyw | Stafa 65 75 75 75 75 75 75 75
(f/’:ﬁ{ﬁ) przerywana (3] 80 90 90 90 90 90 90 90
M oo |52 210 210 210 210 210 210 210 210
wiotowe | przerywana (3) 250 250 250 250 250 250 250 250
(bar) chwilowa (4) 300 300 300 300 300 300 300 300
Waga (Kg) 10 10,3 10,5 11 14 11,9 12,5 13,5

(3) Praca przerywana 6 sek. na minute

(4) Maksymalne obcigzenie 0,6 sek. na minute.
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Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAS(E)

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAS(E)

MAS

A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne

Silnik orbitalny MAS(E)
A: Praca ciggta
B: Praca przerywana 6 sek. na minute
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Silniki orbitalne

MAS

Opis i dane techniczne dla MAS
Kod Wersje max L
L,
Przytacze Brak M v L, T
P (A,B) 2xG1/2 2xM22x1,5 | 2x7/8-14 UNF 1 f __|
T G1/4 M14 x 1,5 7/16-20 UNF Fn — 1
c 2xM10 2xM10 |4 x5/16-18 UNC S ¢€B' ]
1
—| -
Uktad przytaczy / Montaz
Przytacza boczne Kotnierz SAE.A (4 otwory)
Wersje 6 ‘M U
5:0,6 Eﬂ S
3 Le] %\.
S @ ) S \ i8] |s.3+0.25
orl 5.5
] 7I_J
Port B A F Mmagneto (4 otwory)
pt e 8.
- -LL o~ T
E Przylacza tylne =i _Eﬂ‘l‘&
G MU :
—1]6.30.25
] 655 T
g A  Kotnierz SAE.A (2 otwory)
é‘ 2al3s
—‘ g Eﬁ g
43.2+0.7 18]J6.3+0.25
65.5
Q Kotnierz kwadratowy
5 g (4 $ruby)
4 5840,4
I
< 8
28.5 _I
6.3+0.25
77.5_]

Typ L L2 Typ L2 Typ L L2 Typ L L1
MAS(F) 80 167 | 123,2 MASQ 80 135,2 MASW 80 130 86 MASE 80 177 13
MAS(F)100 171 1 127,2 MASQ 100 139,2 MASW 100 134 90 MASE 100 181 17
MAS(F) 125 176 | 132,2 MASQ 125 1442 MASW 125 139 95 MASE 125 186 22
MAS(F) 160 181,5 | 137,7 MASQ 160 149,7 MASW 160 144,5 | 100,5 MASE 160 192 27,5
MAS(F) 200 189 | 145,2 MASQ 200 157,2 MASW 200 152 108 MASE 200 201 35,1
MAS(F) 250 201 | 157,2 MASQ 250 169,2 MASW 250 164 120 MASE 250 21 47
MAS(F) 315 213 | 169,2 MASQ 315 181,2 MASW 315 176 132 MASE 315 223 59
MAS(F) 400 225 |181,2 MASQ 400 193,2 MASW 400 188 144 MASE 400 235 71
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Silniki orbitalne

Opis i dane techniczne dla MASS

Typ L L1 L2 max L
MASS 80 130 13 86
MASS 100 134 17 90
MASS 125 139 22 95
MASS 160 1445 | 275 | 11,5 3
MASS 200 152 | 351 108 é
MASS 250 164 47 120
MASS 315 176 59 132
MASS 400 188 71 144
Uktad przytaczy
Przytacza boczne
27:0,6 L,
22*0,6 | 5:0,6
c
Port A =
Port B ,«j I_ _‘
Kod Wersje
Przytacze Brak M u
P (A,B) 2xG1/2 2xM22x1,5 | 2x 7/8-14 UNF
T G1/4 M14 x 1,5 7/16-20 UNF
o] 2xM10 2xM10 |4 x5/16-18 UNC

Montaz

s Kotnierz do przystawki

min 23,8

max 27,1

=F

g

@ 100 -0054

6+0,2

70" Ring 100x3

Dane techniczne

Silnik w tej wersji nie posiada dlugiego watu ani tozyska. Jest
przeznaczony do bezposredniego montazu na przektadni.

Kréotki wat Kardana moze wykonywac¢ ruchy promieniowe
w zwigzku z tym, silnik nie moze by¢ wyposazony w uszczelnienie
watka; niezbedne uszczelnienie powinno by¢ w przektadni.

Maksymalne dopuszczalne ci$nienie w linii przecieku zalezy od
wytrzymatos$ci na obcigzenie uszczelnienia watka. Zalecane jest zew.
odprowadzenie przeciekoéw.

Wejscie przektadni musi byé zaprojektowane tak, by olej
z przeciekOw zapewniat smarowanie watu ifozysk.

Dane watu dla przystawki

mm
llo$¢ zebdw z 12
Gniazdo DP |12/24
Kat 30°
Srednica DP DP |254
Srednica Dir Dir |28,0
Srednica Di Di 23,0 *00%
Szerokos¢ wpustu Lo [4,308+0,020

2,3:005

Wymiary w (mm)

0-Ring 100x3

l={L]0,2/100[A

Lp—: | olozsal

@ 35:05

@ 29.05

min @ 40

*Lsfﬁ

8,2:02

2100
2 107,8:02

\_M10x15

d

Hardering Specification:
HRC 602 !

Effective case depth (HRC 52) 0,7+0,2 mm
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Silniki orbitalne

MAS

Opis i dane techniczne dla MASE
max L
L,
L
2 & p
R —
t )| ¥ Montaz
|
Kotnierz SAE.A (4 otwory)
Uktad przytaczy
709[18] =252 [6,4] mox
4205/4.13 D
o, |
) 3%s0/3248
D Przytacza boczne — l (== sl
WerSje u M G i 4x.539/ 528 D'a._Th l
S 18 s
N 4 36025)
EE g2 A Kotnierz SAE.A (2 otwory)
k) 0 I
21 |- /169/2. 4.541/.525 Ja. Taru
c ) l_ E;;’g/ ;‘ia . E:B?gfs \;55]1. 70918] 252 [6,4] mex
| —— - | % '
maxl . .24
— i =
|
o ) L
4.232 max
[1075]
W Kotnierz do két (4 otwory) 4429 max
(112,5]
.89[22.7-07] 26 B Kotnierz SAE.B (2 otwory)
14036081y (6701 2x.571/.555 Dia. Thru 788(20] {252 [64] max
- 4.5/14.1]
s e — — w =
- ~—ﬂ4
— A ! | 2.223/2.165 Dia.
— 1. L | sy 19648/55]
o8t e I T
F Magneto (4 sruby)
6x. SJ?’/K!';Z/B‘SD::] Thru
— T 709 [18] p=- 252 [6,4] mox
Kod Wersje 5,8/106,4] ﬂ 1
Przytacze u M G — 2 | e | Eﬁ;?fgé‘:]
P (A,B) 2 x7/8-14 UNF| 2xM22x1,5 2xG1/2 \_J_\/JL i
T 7/16-20 UNF M14x 1,5 G 1/4
Typ L L2 Typ L L2 L1
MASE(F) 80 6,73 [171] 4,85[123,2] MASEW 80 5,63 [143] 3,74 [95] ,51[13]
MASE(F) 100 6,89 [175] 5,01 [127,2] MASEW 100 5,79 [147] 3,90 [99] 67 [17]
MASE(F) 125 7,09 [180] 5,21[132,2] MASEW 125 5,98 [152] 4,09 [104] ,87 [22]
MASE(F) 160 7,26 [184,5] 5,42 [137,7] MASEW 160 6,20 [157,5] 4,31 [109,5] 1,08 [27,5]
MASE(F) 200 7,60 [193] 5,72 [145,2] MASEW 200 6,50 [165] 4,61 [117] 1,38 [35,1]
MASE(F) 250 8,07 [205] 6,19 [157,2] MASEW 250 6,97 [177] 5,07 [129] 1,85 [47]
MASE(F) 315 8,54 [217] 6,66 [169,2] MASEW 315 7,44 [189] 5,55 [141] 2,32 [59]
MASE(F) 400 9,02 [229] 7,13 [181,2] MASEW 400 7,91 [201] 6,02 [153] 2,80 [71]

H{ HYDRO

39



MAS

Silniki orbitalne

Opis i dane techniczne dla MASE

Uktad przytaczy

P Przytacza boczne
Wersje (U ‘M (G

.866[22]
@
O
~ [
N
B —
©
MU Przytacza boczne
Do piyty
1.5[38.120.2]
.456[11.58+0.2]
9.5[12.740.6] c
&
f
N g
5| (& g
— i +|
g I T AT |8
8 ﬁ g
5 . o~
- o
+1
— ©
©.622[15.8+0.5] 2
o
<
R' Przytacza tylne
!
~
n
o
N
o
&
~
n
o
N
o~

Kod Wersje
Przytacze v M G mMu R
P (A,B) |2x7/8-14UNF|2 x M22 x 1,5|2xG1/2 | 212,7; 215,8 |1-1/16-12UN
T 7/16-20UNF | M14x1,5 | G1/4 | 7/16-20UNF | 7/16-20UNF
c - - - 3x3/8-16UNC -

Typ L L2 Typ L L2 L1
MASE(*) 80 | 6,57[167] |4,79[121,7]| MASE(R)80 | 6,81[173] |4,91[125,7]| ,51[13]
MASE(*) 100 | 6,73[171] |4,95[125,7]| MASE(R)100 | 6,97[177] |5,11[129,7] | 67 [17]
MASE(*) 125 | 6,93[176] |5,15[130,7]| MASE(R)125 | 7,17[182] |5,30[134,7]| ,87[22]
MASE(*) 160 |7,15[181,5]|5,36[136,2]| MASE(R) 160 |7,38[187,5]|5,52[140,2] | 1,08 [27,5]
MASE(*) 200 | 7,44[189] |5,66[143,7]| MASE(R)200 | 7,68[195] |5,81[147,7] | 1,38 [35,1]
MASE(*) 250 | 7,91[201] |6,13[155,7]| MASE(R) 250 | 8,15[207] |6,29[159,7]| 1,85 [47]
MASE(*) 315 | 8,39[213] |6,60[167,7]| MASE(R)315 | 8,62[219] |6,76[171,7]| 2,32 [59]
MASE(*) 400 | 8,86[225] |7,07[179,7]| MASE(R)400 | 9,09[231] |7,23[183,7]| 2,80 [71]

Uwaga: (*) dla przytaczy bocznych kod MU i P

Drain Port T . .
[mm] przedstawione w nawiasach
Montaz
Kotnierz SAE.A (4 otwory)
g7 1ze] o+~ 70918} ~.252 {6.4) max
4.205/4.13 Din.
[106.8/106,4] \‘ 4 '
T— 320/
1 [8255/825]
— © =) e
1
\\( £
4.96(126] mox
A Kotnierz SAE.A (2 otwory)
2.189/2.161 2x.541/.525 Do, Thru
[55:1/549] [1375/13.35] 70918} {252 {6.4] mox
5157 mar] T
157 max 4.200/4.177 ]ﬁ 3.250/3.248
— r‘[xcs.‘//mej] © (S sz
o} ‘
T a232 max
T1075]
4.429 max
(12,5]
B Kotnierz SAE.B (2 otwory)
2x.571/.565 Dia. Thru 788{20] 252 [6,4] mox
/ ﬁ [45714.1]
B33 max ﬂ\ 400/3395
A ‘ 2.225/2.465 Die,
A4 sz (564859
fo— 4.72[120] mox —=f [9,65/3.15]
F Magneto (4 otwory)
6x.539/.528 Dio. Thru
[13.7/13.4]
709 [18]. 1252 [6,4] mox
_| 3.250/3.248
- — 82,55/82,5
|t
W Kotnierz do két (4 otwory)
89[22.707) |, .26
5.28 max. 14[3.6.00] [6.7-0.7]
S o | @
— s B 28
= | © | 5
| N
<
e
183
[147.64] 146.5]
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MAS
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Opis i dane techniczne dla MASEZ
L
L2
i1
Drain Port T
Uktad przytaczy
D Przytacza boczne Montaz
Wersje U M6
1.03[26.2%0.2] {1{.37[9.5] Z Kotnierz do przystawki
~ 25 0.53[13.5] & 62[16]| |(-24[6.3:0.2]
N — fe, B
) Ay e A >,
= |- — ‘ 2 =
& & “B % i
— L6 ey
MU Przytacza boczne 3 \ @ 8
Do plyty ‘ ! 3
1.5[38.1£0.2] L i
.45[11.58+0.15] 118] 153 9
9.5[12.720.5] c 130] 1391] 23]
_ ,\g / #5[127+0.3]
§ e =
S | M o ——
) — ) A
3 @ al & M
~ -1 -—
S Fedtoig— B
veiriseros/  BlE
%.,. o~
R Przyiacza tylne
.94[23.9] Typ L = L
l MASEZ 80 5,27[134] ,51[13] 3,38[86]
% | A MASEZ 100 | 5,43[138] ,66[17] 3,54[90]
o [ — — MASEZ 125 | 5,62[143] ,86[22] 3,74[95]
5| B MASEZ 160 | 5,84[148,5] | 1,08[27,5] | 3,95[100,5]
R | MASEZ 200 | 6,14[156] | 1,38[35,1] | 4,25[108]
MASEZ 250 | 6,61[168] | 1,85[35,1] | 4,72[120]
Kod Wersje MASEZ 315 | 7,08[180] 1,32[59] 5,19[132]
RN U M G MU R MASEZ 400 | 7,55[192] 2,79[71] 5,66[144]
P(AB) |2x7/8-14UNF|2 x M22 x 1,5/ 2xG1/2| 212,7; 2158 |1-1/16-12UN
T 7/16-20UNF | M14x1,5 | G1/4 | 7/16-20UNF | 7/16-20UNF
[} 3x3/8-16UNC
Dane watu dla przystawki
mm 59%. 4%.5
llos¢ zebow z 12 & [s0.134] 2.5%.4
Gniazdo DP | 12/24 1.6 (2 30103 $4.620.3
Kat 30° v/ T -
Srednica DP DP | 254 42 N S
Srednica Dir Dei | 27,6701 2 ; ?\ﬁ ’’’’’’ B ;
Srednica Di Dii | 23,1%0.12 8= 1 =771 M <
- 30°
Szeroko$¢ wpustu E 4,282+0,036 34, 4min R1L5
Wymiar migdzy dwoma pinami (23,38) Me| 26,929-27,84
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MAS Silniki orbitalne

Dostepne watki w silnikach MAS i MASE

C @ 32 prosty, wpust A 10x8x45 TB Stozkowy 1:10, wpust B6x6x20
Max. moment obrotowy 77 daNm Max. moment obrotowy 95 daNm b
36 Zm
201 daNm
=11:10
— & |y7
5 1 | [Yoa,540.1
m 56,5.10,4 |_ﬁ
min 16 Deep ' 54025
>| max 66 | 58+0,4
>' maox 65.5

co @ 1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4” BS46 SB @ 1.1/4” wieloklin 14T, ANSI B92,1-1976 Norm
Max. moment obrotowy 77 daNm Max. moment obrotowy 77 daNm
7,96-0,025 max 58.5
3 { | | 1 %
' g 10 1 =
A N o e
3 ) = ] 2
| 3/8-16UNC 33min
in "9 D -P | S 47+0.8
min eg| . T A ' ==
[>' 56,85 N
wieloklin ozkowy 1: , Wpus X x1.
S ieloklin (SAE 6B TA Stozk 1:8 SAEJ 501 t 5/16” x 5/16” x 1.1/4”
Max. moment obrotowy 34 daNm Max. moment obrotowy 77 daNm
58
mox 49.5 3540,6 S=17/4"
2 Tightening Torqu
I-A_ 3 | g2011 chr: ‘
3 | I S 9 g
g P —— o 3 e
== - |5 o i
b | H -1 %
n 0 "
[>l min 26,4 | ‘E—;;%Q 6+0,25
418 -2
max 65.5
SH @ 31.75 [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24 SL wieloklin 6-34,85 P.T.O.
Max. moment obrotowy 95 daNm Max. moment obrotowy 77 daNm
100
| a R6.7 60°
g =l
§ |- —— —: b4 _L‘_% _d olj
> e o 2
1 s, (——L g ;!';
3721 =
Min 16 Deep 380,25
58208 >
16+1
108+1
C1 @ 25 prosty, wpust A8x7x32 c2 @ 1” prosty, wpust 1/4” x 1/4” x 1.1/4”
Max. moment obrotowy 34 daNm Max. moment obrotowy 34 daNm
8-0036 6.4-0.05
} 1 } ———
s g Y [ g
i W’f‘iAaD ‘ 43.2+0.5 i 16MI§ |
R e S Ry
l._—_
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Silniki orbitalne

MAS

Wyboér kierunku obrotéw dla MAS(E)

Silnik MAS (E) posiada wbudowane w zawory zwrotne. W wyniku tego ci$nienie na uszczelnieniach watka nigdy

nie bedzie wieksze od cisnienia w linii przecieku, cisnienie przeciekdéw zalezy od uzywanej przektadni.

Maks. cisnienie powrotne bez linii przeciekéw / Max. ci$nienie powrotne w linii sptywu

rmp State (bar)
0-100 rmp 75
100 - 300 rmp 50
300 — 810 rmp 20

Maks. cisnienie powrotne z linig przeciekow

Stata 140 bar
Przerywana 175 bar

Obcigzenie watu

tozyska stozkowe na wale zezwalajg na wysokie
obcigzenia osiowe i promieniowe watu.

Krzywa przerywana okresla maksymalne dopuszczalne
obcigzenie promieniowe.

Obcigzenia powyzej tego poziomu mogg doprowadzi¢ do
uszkodzen. Srodkowa krzywa przedstawia dopuszczalne
obcigzenia promieniowe dla teoretycznej zywotnosci (B 10)
3000 roboczo-godzin przy 200 obr./min.

Oczekiwang trwato$¢ mozna obliczy¢ dla réznych predkosci
i/lub obcigzen promieniowych.
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Linia przeciekéw

Shaft load
Frag=f(L)
for L, =3000h
’I\ 30000 y
=z 25000 v =100 rpm
[
8 20000 P n =200 rpm
S 15000 — n=400 rpm
©
& 10000 =
o 5000 F..q = radial force
/ fa .
F,, = axial force
0 20 40 60 80 100 L =distance
| Distance in mm —
i N———A
F. =04 F,
S e — O
| —
| 1
Fox=0,4 F,
ax =" 'rad ﬁ‘f\\
=TT N\
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Silniki orbitalne

Sposéb zamawiania serii MAS(E)

1 2 3 4 5

as | | | 1

<

‘Poz. 1 H Kotnierz mocujgcy ‘
Pominiete - kotnierz SAE.A (4 otwory)
Magneto, 4 otwory

Kotnierz SAE.A, (2 otwory)
Kotnierz kwadratowy

Kotnierz do kot

Jelobl

Kotnierz do przystawki

‘Poz. 2 H Uktad przytaczy

Pominiete - przylgcze boczne

E Przytacza tylne

Poz. 3]| Chionnos¢ |

80,8 cmd/obr; 4,9 cal®/obr
100,9 cm3/obr; 6,2 cal®/obr
125,2 cm3/obr; 7,6 cal®/obr
159,5 cmd/obr; 9,7 cal®/obr
201,2 cmd/obr; 12,3 cal®/obr
252,3 cm®/obr; 15,4 cal®/obr
315,1 cm3/obr; 19,2 cal®/obr
400 | 397,0cm3/obr; 24,2 cal®/obr
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[Poz. 4] Watki \

C @ 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45

cO @ 1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4” BS46

225,32 wieloklin (SAE 6B)
@ 1.1/4” wieloklin 14T, DP 12/24

w»

n(|R|d|d||n

Stozkowy 1:10, wpust B6 x 6 x 20

6-34.85 P.T.O. wieloklin
225 prosty, wpust A8 x 7 x 32
21" prosty, wpust 1/4” x 1/4” x 1.1/4”

‘Poz. 6 H Uktad przytaczy
Pominiete - G 1/2
2 x M22 x 1,5; 15 gtebokos¢

2 x 7/8-14 UNF
Poz.8

Pominiete - Szary

- Czarny

bez malowania

d

wase | | | |

‘Poz. 1 H Kotnierz mocujqcy‘

Pominiete - kotnierz SAE.A (4 otwory)
Kotnierz owalny SAE.A, (2 otwory)
Magneto, 4 otwory

Kotnierz SAE.B, (2 otwory)
Kotnierz do kot

Kotnierz do przystawki

Poz. 2|| Uktad przytaczy

Przytacza boczne

Przytgcza boczne

dEE

MU Pominiete
Pominiete
‘ Poz. 3 H Chtonnosé ‘

80,8 cmd/obr; 4,9 cal®/obr
100,9 cm3/obr; 6,2 cal®/obr
125,2 cm3/obr; 7,6 cal®/obr
159,5 cmd/obr; 9,7 cal®/obr
201,2 cm3/obr; 12,3 cal®/obr
252,3 cmd/obr; 15,4 cal®/obr
315,1 cm3/obr; 19,2 cal®/obr
400 | 397,0cm3/obr; 24,2 cal®/obr
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[Poz. 4]| watki

Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”

231,75” [1.1/4”] wieloklin 14T, DP 12/24

CO @ 1.1/4” prosty, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4” BS46

C @ 32 prosty, wpust A10 x 8 x 45
B Stozkowy 1:10, wpust B6 x 6 x 20
SB 2 1.1/4” wieloklin 14T, DP 12/24

S @ 25,32 wieloklin (SAE 6B

Stozkowy 1:8 SAE, J501, wpust 5/16” x 5/16” x 1.1/4”

‘Poz. D H Uktad przytgczy ‘

2 x 7/8-14 UNF

[ M | 2xM22x1,5; 15 glebokosé
2xG1/2

do ptyty

| R | 2x1-1/16-12UN

‘Poz. 6 H Malowany

Pominiete - Szary

- Czarny
bez malowania

‘Poz. 9 H Kierunek obrotéw

Pominiete - Standardowa rotacja
E Odwrotny kierunek obrotow

H{ HYDRO



